
Cuerpo rígido: cinemática plana

i)

j)
2 ecuaciones escalares

i)

j)
2 ecuaciones escalares

Centro instantáneo de rotación Q

vQ= 0 en cierto instante
No es un punto fijo, en general aQ≠ 0

Repaso 
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Repaso 
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Ecuaciones de movimiento

Aceleración del 

centro de masa

Momento respecto al centro de masa

Momento respecto a un punto fijo

Momento respecto a un 

punto A cualquiera

Repaso 
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Momento o torque (respecto de O)

M = r x F

O

vector perpendicular al plano formado por r y F

M = r Fsenθ k

F┴ → componente de F perpendicular a r



5

Fuerzas

Punto de aplicación
Diagrama de cuerpo aislado



6

Condiciones de equilibrio para un cuerpo rígido

i)

j)
2 ecuaciones escalares

Momento respecto a cualquier punto

1 ecuacion escalar en k
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Ejemplo 1:

Un anuncio de 20 kg cuelga del extremo de una barra

de 2 m de longitud y 4 kg de masa. Un cable sujeta el

extremo de la barra a un punto de la pared que está 1

m por encima del punto O. Determinar la tensión del

cable y la fuerza ejercida por la pared en O.

20 kg

O

Condiciones de equilibrio 

i) Σ Fx = 0

j) Σ Fy = 0
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En el parcial entra hasta el 

problema 14 (inclusive) 

de la guía de cuerpo rígido



10

Ecuaciones de movimiento

Aceleración del 

centro de masa

Momento respecto al centro de masa

Momento respecto a un punto fijo

Momento respecto a un 

punto A cualquiera

Si el cuerpo rígido no está en equilibrio …
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Momento de inercia

Depende de la distribución de masa respecto a un eje en

particular (cuanto mas lejos este la masa del eje, mayor I)

Medida de la resistencia de un objeto a experimentar

cambios en su movimiento de rotación (análogo rotacional

de la masa)

Unidades de I → kg m2
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Teorema de Steiner o de los ejes paralelos

Icm Momento de inercia respecto a un eje que pasa por el centro de masa

I Momento de inercia respecto a otro eje paralelo al primero

d distancia entre ambos ejes

I = Icm + md2

Radio de giro k

I = k2 m
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Procedimiento

Fuerzas

Punto de aplicación

Ecuación de movimiento para el centro 

de masa (2 ecuaciones escalares)

Diagrama de cuerpo aislado

i) Σ Fx = m axc

3 ecuaciones de movimiento

j) Σ Fy = m ayc

k) MC = IC α respecto al c.m.     

ó

k) MQ = IQ α punto fijo

Ecuación de momento

Solo 1 ecuación escalar en k

Relaciones cinemáticas
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Sistemas en traslación

Todos los puntos tienen el mismo estado de movimiento

OJO con las ecuaciones de momento

No hay punto fijo

No da 0
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Sistemas en rotación en torno a 
un eje fijo

Ejemplo 3

La polea de la figura tiene un momento de inercia de 5 Kg m2

y un radio de 0.5 m. La cuerda que sostiene a las masas m1 y

m2 no desliza. Determinar la aceleración angular de la polea,

la tensión en el cable que sostiene a m1, la tensión en el

cable que sostiene a m2 y la reacción con el soporte.


M

m1= 2 Kg
m2= 5 Kg

Si hay cuerpos puntuales vinculados 

al cuerpo rígido (x cuerdas por ej,) 

puede ser mas útil plantear la 2da ley 

de Newton para los cuerpos puntuales
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1
LMIC De tablas

Tomo Momentos 

respecto a A

Teorema de Steiner 

para calcular IA


