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El cuerpo tiene 6 grados de libertad 
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Movimiento plano 

La dirección del eje de rotación permanece 
constante. Así, el vector aceleración angular debe 

cumplir la condición: 
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Centro de rotación instantánea 
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Momento angular 
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Momento angular 
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Ecuación de Newton 
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Ecuaciones de Momento 
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